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Uvod

Strojové vnimani je integracnim oborem zahrnujicim ¢i dotykajicim se mimo jiné pocitacového
vidéni, umélého slySeni, porozuméni feci, umélého hmatu, umélého cichu, statistického
rozhodovani, kvalitativniho usuzovani, strojového uceni, porozuméni jazyku. Prvnim centrem
metod strojového vnimani je interpretace vjem(, tedy jejich zobrazeni do konkrétniho
logického modelu odpovidajici pfislusné aplikaci. VyuZiti specifického modelu dovoluje diky
apriorni znalosti dosahovat podstatné lepsich vysledk( v aplikaci, nez umoznuji obecné
metody. Patfi sem i sdruzovani viemu z rlznych senzoru ¢i jinych zdrojud, a to za neurcitosti.
metod strojového vnimani je ve schopnosti vyuZzit predbéZnou znalost, napt. z pfedchoziho
systému nebo od ¢lovéka. Mezi lidmi se pfenos a zvySovani takové potencidlné velmi slozité
znalosti opird o jazyk. Ve strojich se pro komunikaci zkouma a pouziva zjednodusena forma

v vev

snazi najit inspiraci ve vnimani Zivocich.

V tomto popisu neopakujeme jednotlivé discipliny pfispivajici do strojového vnimani. Také
pracovist, které by se mohly a mély pfihlasit ke strojovému vnimani je mnoho. Vybereme jen
nékolik pripadl, které nam pripadaji typické.

Zapojeni pracovist v €R a téma vyzkumu

Vétsina pracovist vénujicich se nasazovanim metod umélé inteligence v redlném prostredi,
které se vnima slozitéjSimi senzory jako kamerami, hloubkoméry, umélym hmatem metody
strojového vnimani pouziva. Uvedme tyto priklady:

Pracovisté (abecedné) Téma

Camea s.r.o. Brno Sledovani dopravy, vnimani pfi kontrole kvality v pramyslu

CertiCon a.s. Praha Vidéni a porozuméni v kamerovych dohledovych systémech,
vhimani pfi kontrole kvality v primyslu

CVUT CIIRC, FEL, FD Praha Strojové vnimani v dopravé, v astronomii, mobilni robotice,

autonomné fizenych autech

FCC Prlimyslové systémy s.r.o. Vnimani v priimyslové robotice
Usti nad Labem

MFF UK Praha Porozumeéni prirozenému jazyku




Porsche Engineering Praha Vnimani pro samoviditelna auta

Skoda Auto, Mlada Boleslav Vnimani pro samotiditelna auta, kontrola kvality vyroby
UTIA AV CR Sdruzovani optickych a termoviznich obraz(i

Valeo Praha — vyvojové centrum | Vnimani pro samofriditelna auta

VUT Brno, FEKT, FIT Vnimani pro mobilni roboty, rozpoznavani feci, vnimani pfi

kontrole kvality v prdmyslu

VSB-TU Ostrava, FEI, FS Vnimani v primyslové robotice

Vybrané vysledky a aplikace

e Camea s.r.o. — Unicam sledovaci systém pro komplexni dopravu. Inspekce rychlych
déjl v pramyslu, napt. netkanych textilii pfi rychlosti pohybu pasu 120 km/h.

e CertiCon a.s. - CertiConVis firmy je dohledovy kamerovy systém zahrnujici metody
strojového vnimani.

e CVUT FEL — R&D skupina vyvijejici metody pro samofiditelnd auta Toyota,
autonomni pozemni i létajici roboty

e CVUT CIIRC — dvojrukd manipulace s mékkymi materialy silové poddajnymi roboty,
metody vnimani pro samotiditelnd auta (pro VW), obrazova inspekce v priimyslu ve
spojeni s robotikou

Vyznamné projekty v poslednich 5 letech

e Project. Zodpovédny resitel: Tomas Pajdla. Od ledna 2018 — do ¢ervence 2019.

e IMPACT: Intelligent Machine Perception. Projekt CZ.02.1.01/0.0/0.0/15_003/
0000468, spolufinancovany EU, vyzva Excellent Research Teams within the
Operational Programme Research, Development, and Education a Ministerstvem
$kolstvi, mladeze a télovychovy. Zodpovédny fesitel: Josef Sivic. Od &ervna 2017 do
fijna 2022.

e NaoSkin: Automaticka kalibrace robotl a bezpecna fyzicka interakce s ¢lovékem
inspirovana reprezentacemi téla v mozku primatd. Financovano Grantovou
agenturou CR, projekt 17-15697Y. Zodpovédny fesitel Mat&j Hoffmann, FEL CVUT. Od
unora 2017 do prosince 2019.

e UP-Drive: Automated Urban Parking and Driving (Automatické parkovani a fizeni ve
mésté). Projekt 688652 financovany Evropskou unii v rdmci programu Horizont 2020.
Koordinator Wojciech Derendarz, Volkswagen Research, Wolfsburg, Germany.
Zodpovédny Fesitel na CVUT Vaclav Hlava¢. Od ledna 2016 do prosince 2019 (4 roky).

e LADIO: Project: Live Action Data Input/Output. EU H2020 No. 731970 TRADR: Long-
Term Human-Robot Teaming for Robot Assisted Disaster Response(Dlouhodobd
tymova spoluprace mezi ¢lovékem a roboty pro zachranare v pfipadé nestésti s
podporou robot(). Projekt financovany Evropskou unii v ramci programu FP7- ICT:
Cognitive systems, interaction, robotics. Integrovany projekt No. 609763.
Zodpovédna resitelka lvana Kruijff-Korbayova, DFKI Saarbriicken, Germany.
Zodpovédny resitel na CVUT Vaclav Hlavac. Projekt je pokracovanim projektu NIFTi.
Od listopadu 2013 do prosince 2017 (4 roky).



Vize rozvoje a prispévku k ekonomice

Strojové vnimani pfindsi metody a technologie, které jsou predpokladem nasazeni
inteligentnich a autonomnich stroju. Tim je zfejmy vyznam metod pro hospodafrstvi.



