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1. Obsah vyzkumu — state-of-the art

Medical image analysis

Computer (machine) vision

Image processing

Pattern recognition

Machine learning

Data fusion

Autonomous robotics

Humanoid and collaborative robotics
Medical Digital Signal processing
Assistive Living Technology

2. Klicovi vyzkumnici

Matas, Chum, Kukelova, Kybic, Flach, Franc, Werner, Svoboda, Sara, Zimmermann, Saska,
Novak, Sieger, Hoffmann, Sechovcov, Giorgios

3. Klicove metody a technologie

Registrace obraz(i, Segmentace obrazu,
Stereoskopické vidéni.

Geometrie vice kamer a 3D vidéni, kalibrace systému( senzoru.
Fuzovani dat pro autonomni robotiku.

Strojové a aktivni vnimani pro autonomni systémy.
Planovani, koordinace letu skupin Iétacich robotu.
Posilované uceni.

Hluboké konvoluéni sité.

Algebraicka geometrie.

Grafové modely, jejich u€eni a vztah k hlubokym sitim.
Strojové uceni pro sitovou bezpecnost.

Segmentace a rozpoznavani objektl v obrazech.

4. Top 3 vysledky

Vitézstvi a 2. misto na sponzorované mezinarodni soutézi v plné autonomnim skupinovém
koordinovaném Iétani MBZIRC2017. Ceska hlava 2018 “Doctorandus za technické védy” pro
LukaSe Neumanna. Pét vysledk hodnoceno jako A ve l. pilifi v roce 2015.



